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Workshop - Automatisierte und vernetzte Mobilität 



Assistiertes Fahren 

Vom assistierten über das automatisierte zum fahrerlosen Fahren 
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ÅFahrer muss die Funktion bewusst aktivieren 

und kann diese jederzeit übersteuern 

ÅFahrer überwacht dauerhaft und ist eine 

Rückfallebene 

Å In kritischen Situationen ist die unmittelbare 

Fahrerreaktion erforderlich 

Heute in Serie 

*  Erste Pilot- und Demonstrationsprojekte in ausgewählten Nutzungsbereichen 

** insoweit die Rahmenbedingungen für Zulassung und Nutzung vorliegen  

Autonomes Fahren 

> 2020* 

Å Das System beherrscht die 

Fahraufgabe in allen Situationen 

Å Passagier könnte Fahraufgabe 

übernehmen, insofern das 

Fahrzeugkonzept dies vorsieht 

 

Sensor 
Sensor 

Sensor 

Motor 
Bremse 

Lenkung 

Automatisiertes Fahren 

 2018** 

ÅFahrer muss die Funktion bewusst aktivieren 

und kann jederzeit übersteuern 

ÅSystem überwacht seine Funktionsgrenzen 

und gibt bei Erreichen an den Fahrer ab 

ÅFahrer muss Grundaufmerksamkeit sicher-

stellen und nach Übernahmeaufforderung mit 

Zeitreserve übernehmen  

ÅFahrer muss System nicht dauerhaft über-

wachen; verbleibende Überwachung durch 

den Fahrer hängt von den jeweiligen 

Systemfähigkeiten in Verbindung mit dem 

bestimmungsgemäßen Gebrauch ab 



Der Mensch handelt auf Grundlage der Sinneswahrnehmung 
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Fühlen, Sehen, Hören Handeln Planen & Interpretieren 


